«Басқару теориясы» пәнінен емтихан бағдарламасы

Емтихан форматы жазбаша оффлайн 

Жауаптарды бағалау өлшемі:

	«өте жақсы» -
	А
	4,0
	95-100

	
	А-
	3,67
	90-94

	«жақсы» -  
	В+
	3,33
	85-89

	
	В
	3,0
	80-84

	
	В-
	2,67
	75-79

	
	С+
	2,33
	70-74

	«қанағаттанарлық» - 
	С
	2,0
	65-69

	
	С-
	1,67
	60-64

	
	D+
	1,33
	55-59

	
	D-
	1,0
	50-54

	«қанағаттанарлықсыз» -  
	FX
	0,5
	25-49

	
	F
	0
	0-24





Студент емтиханды тапсыру үшін келесі тақырыптарды білу қажет:
	1
	Сызықтық емес автоматты басқару жүйелеріне кіріспе

	2
	Сызықтық емес элементтердің жіктелуі және сипаттамалары 

	3
	Сызықтық емес автоматты реттеу жүйелерін зерттеуге арналған фазалық жазықтық әдісі

	4
	Гармоникалық сызықтық әдіс 

	5
	Гармоникалық тепе-теңдік әдісі

	6
	Статистикалық сызықтандыру арқылы сызықтық емес жүйелерді зерттеу

	7
	Сызықтық емес жүйеде мәжбүрлі процестің абсолютті тұрақтылығы

	8
	Ляпуновтың тікелей әдісінің теоремалары және оларды қолдану

	9
	Сызықтық емес автоматты басқару жүйелерінің тұрақтылық критерийлері

	10
	Сызықтық емес автоматты басқару жүйелерінің сапасын бағалау

	11
	Сигналдарды кванттау және модуляциялау. 

	12
	Лапластың дискретті түрленуі. Z-түрлендіру

	  13
	Дискретті автоматты басқару жүйелерінің құрылымдық түрлендірулері

	14
	Дискретті автоматты басқару жүйелерінің тұрақтылық критерийлері

	15
	Адаптивті автоматты реттеу жүйелері
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